SISTEMAS
ROBOTICOS

Precisao: automatizacao para o
manuseio eficiente de pecas

ARBURG




FACILITADOR

Integracao total: tecnologia
de maquinas e de robdtica
combinada com precisao.




A produtividade e a confiabilidade
sdo o que contam. Por isto, nossas
injetoras ALLROUNDER e sistemas
robéticos trabalham lado a lado.
Adequados aos seus requisitos es-
pecificos. Exatos, rapidos e seguros.
Solucdes completas integradas,
com as quais vocé pode passar
diretamente para a produgdo. Nos
tornamos tudo possivel. Tudo isto
é disponibilizado por um mesmo
parceiro - desde o dimensionamen-
to de um projeto completo de ma-
quina e periféricos, sua colocagéo
em funcionamento até a assisténcia
técnica no mundo todo!

WIR SIND DA.
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Tecnologia de acionamento de alta qua-
lidade: movimentos simultaneos, rapidos
e precisos por meio de servomotores

com reguladores separados.
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SINOPSE

// Modularidade é a marca registrada da nossa tecnologia incomparavel de moldagem
por injecado. O mesmo se aplica, logicamente, também aos nossos sistemas robéticos.
Seja picker para galho, robd multieixos ou linear, intervengdo horizontal ou vertical
no molde: nossas solucdes completas sempre sao perfeitamente adequadas as suas

tarefas. Isto é feito empregando diversos
modos de construcao, execucdes especiais,
possibilidades de configuragdo orientadas
pela pratica, sem deixar de lado uma extensa
integracdo com a qual vocé pode gerenciar
de forma centralizada e comandar os fluxos
de processo sincronizadamente. Somente
assim a tecnologia de robética se tornara
altamente eficiente e rentavel. \\

Destaques

e Extensa variedade de produtos
* Solucdo completa composta por
maquina e sistema robotico
e Comunicacdo ampliada em tempo real
e Filosofia de operacdo consistente
e Assisténcia técnica no mundo todo



Principio “Plug and work"”

Equipados com otimizacdo de espago

e rapidamente prontos para a pro-
ducdo: a injetora ALLROUNDER e o
sistema robdtico formam uma unidade
funcional certificada com declaracdo
de conformidade. A ARBURG, como
fornecedora responsavel por todo o
projeto, garante interfaces e tecnologia
de seguranca mecanica e eletricamente
combinadas entre elas com perfeicao.

Rentabilidade

Primeira classe em qualidade e desem-
penho: estes pré-requisitos também
sdo aplicados de modo consistente nos
nossos sistemas robdticos. A tecno-
logia robusta e de baixa manutencao
garante uma vida Util longa e ampla
disponibilidade. A integracdo extensa
simplifica os ajustes e reduz os tempos
de intervencao.

________________________________

Ajuste e partida rapidos:
trabalhar comodamente
gracas a medicdo interna
! absoluta do curso.

Flexibilidade

Adequar perfeitamente a tecnologia de
robética a cada tarefa de processamento?
Sem problemas! Nossa carteira de
produtos vai desde um simples picker
para galho passando por rob6s lineares
versateis até os robds multifuncionais
de varios eixos. Além disso, estdo os
diversos modos de construcao e as
versdes especiais, com possibilidades
de configuracao voltadas para a pratica
em relacdo a tamanhos, eixos e com-
primentos e acionamentos axiais.

O mesmo acontece com o que ofere-
cemos: interfaces abrangentes para
técnica de periféricos e de garras. Mais
flexibilidade, impossivel.

Facilidade de utilizacao

Os sistemas roboticos podem ser ajus-
tados como as injetoras ALLROUNDER
por meio da programacao da sequén-
cia tipica da ARBURG. A troca de sinal
vai muito além do escopo de funcoes
de uma interface EUROMARP. E isto traz
grandes vantagens para vocé:
e um conjunto de dados — sem
necessidade de adaptacdo
e Comando de processo sincronizado
— tempos de ciclo curtos
¢ Funcoes de assisténcia — configura-
cao simples, partida rapida
e Baixo custo de treinamento —
a mesma légica

Predictive Maintenance: reducao
dos custos de manutencao através
da lubrificacdo baseada em carga.

ENTRADA NO
TIPO PRODUTO CARGA ALLROUNDER
MOLDE
Picker para galho  vertical INTEGRALPICKER V 1kg 270-570
horizontal MULTILIFT H 3-5kg 270 - 820
Robo linear MULTILIFT SELECT 6 - 25 kg 270-920
vertical
MULTILIFT V 6 - 40 kg 270-1120
KUKA powered by ARBURG 6 - 120 kg 270-1120
Rob6 multieixos horizontal/vertical
Yaskawa Powered by ARBURG 12 - 25 kg 270-1120



GAMA DE PRODUTOS:
SEMPRE A ESCOLHA CERTA!

// Pretende separar galhos com seguranca, remover cuidadosamente pecas ou
preparar pecas de inserto em aplicacdes complexas? Uma altura de montagem
do molde baixa ou area de trabalho maior sdo importantes? Necessita de tempos
curtos de abertura do molde ou evitar arestas de interferéncia no molde? Com
as nossas injetoras ALLROUNDER modulares, sempre desenvolvemos as solucoes
completas perfeitamente adequadas gracas a extensa gama de produtos dos
nossos sistemas robéticos. Alta qualidade técnica. Economicamente convincentes.
A mais pura flexibilidade em acao! \\

PICKER ROBO LINEAR
PARA ROBO
TAREFA GALHO horizontal vertical MULTIEIXOS

Extrair peca acabada/galho || | |
Extrair peca acabada com funcao/forca - - |
Separar peca acabada - | |
Empilhar/posicionar peca acabada na disposicao - - |
Depositar peca acabada em plano inclinado - - -
Girar/manusear peca acabada invertida - - -
Retrabalhar contornos proximos de peca acabada - - -

Receber peca de inserto - |

Receber peca de inserto da amostra - -
Receber peca de inserto de plano inclinado - - -

Posicionar peca de inserto individualmente - -

Integrar area de trabalho 2D, p. ex., periféricos - -
Area de trabalho 3D, p. ex., inspecéo visual - - -

Integracdo de maquinas - - |

Condicoes limpas de producao - || -

F == === e e = = = = ==

100.000.000 - - - - .

A é a extensao percorrida pelos
DE QU".OM ETROS sistemas roboticos da ARBURG

em um ano







ARBURG

INTEGRALPICKER V

_____________________________________________
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i Liberdade de programacao:
! inUmeras posicoes do eixo e
! paradas intermediarias possiveis.
=
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1 ;: Dinamico, reproduzivel e
i eficiente energeticamente:
' usando a tecnologia de
{/acionamento como base.

C

Eixo de mergulho rapido com

20 m/s?

DE ACELERACAO

INTEGRALPICKER V:
ENTRADA EFICIENTE

// Simples, répido e seguro: estas sao as caracteristicas da nossa solucdo elétrica de
picker para galho. Os aparelhos sao, portanto, ideais para remocao automatizada
do galho. O INTEGRALPICKER V reduz ao maximo o custo de ajuste e de partida,

pode ser empregado com economia de espaco e ndo intervém na instalacdo do
molde por cima. Pode ser aplicado como aparelho individual com comando pro-
prio, mas também reequipado ou empregado em varias maquinas, com
flexibilidade. Consideramos isto um valor adicional genuino para vocé. \\



Remocao de galho confiavel

Nosso picker para galho acessa o molde pela vertical e sua tecnologia de acio-
namento eficiente, com trés eixos de movimento servoelétricos, demonstra sua
capacidade de desempenho. Imediatamente pronto para ser usado no inicio da
producao e apos cada troca do molde. Para vocg, isto significa: alta facilidade de
utilizacdo com minimas fontes de defeitos.

Tempo de intervencao curtos

Reduzir significativamente os tempos de ciclo? Os movimentos simultaneos e
dependentes do curso podem ser realizados nas sequéncias dos robds e também
entre o picker para galho e a maquina. Dessa forma, é possivel iniciar o eixo de
mergulho j& durante a abertura do molde ou executar o movimento sincronizado
de remocao com o extrator.

Conceito geral inteligente

A combinacdo de ALLROUNDER e INTEGRALPICKER V forma uma unidade de pro-
dugdo compacta, com declaracdo de conformidade. Para isso, é feita, por exemplo,
a integracdo da canaleta de extracdo diretamente no dispositivo de protecdo da
maquina. Isto economiza area de posicionamento e possibilita livre acesso ao molde.

Com declaracao de conformidade: !
canaleta de extracdo

integrada no dispositivo de !
protecao da maquina.

Reequipavel: aparelho independente
com comando préprio para injetoras
ALLROUNDER fabricado a partir
do ano 2000.




Prético: a intervencao horizontal oferece
vantagens interessantes, por exemplo
no processo de multicomponentes.

I Amplidvel com modulos: eixo da
garra pneumatico (opcional) para
o curso de desmoldagem e depésito.

{ Variante: MULTILIFT H 3+1 com dois
/ eixos de intervencao horizontais —
! perfeito para microinjecao.

MULTILIFT H: ALTAMENTE
EFICIENTE, ESPECIALIZADA

// Projetada para remover e depositar com rapidez e seguranca: 0 nosso robo
MULTILIFT-H entra no molde na horizontal. Suas vantagens sao tempos de
intervencdo curtos e 0 manuseio de pecas cuidadoso em comparacdo com

desmoldagem com queda da peca. Assim, a sequéncia de producdo nao tem
falhas, mantendo alta disponibilidade do sistema como um todo. As grandes

possibilidades de escolha também permitem realizar o dimensionamento

inclusive em posicoes individuais do trabalho. \\
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Baixa altura

Ideal para areas industriais com pouca
altura: a intervencao horizontal no
molde pela parte traseira da maqui-

na deixa espaco para instalacao do
molde pela unidade de fechamento. A
MULTILIFT H é especialmente adequada
para injecao na vertical na interseccao
do molde, como, por exemplo, no pro-
cesso de multicomponente, e para a
montagem de equipamento periférico
com operacao na vertical na unidade
de fechamento.

ARBURG
Es——————
MULTILIFT H

Remocao rapida e segura

Economizar tempo e dinheiro? O
equipamento basico do MULTILIFT H
tem apenas poucas massas moveis.

A posicao de recebimento e deposito
sdo livremente programdveis gracas ao
eixo de intervencao servoelétrico e ao
eixo da garra pneumadtico. O resultado:
uma remocdo das pecas rapida, para
proporcionar uma sequéncia de produ-
cao sem falhas.

Diversas possibilidades
de escolha

Alternativamente, o MULTILIFT H
também é fornecida com dois eixos de
intervencao horizontais, para remocao
simultanea de galho e pecas moldadas
por injecdo. As ampliacées modula-
res completam nossas opcoes. Entre
elas estdo um eixo servoelétrico para

a remocdao sincronizada e cuidadosa
das pecas para o extrator, e a rotagao
pneumatica da garra em 90°, propor-
cionando mais area de trabalho e
menor espaco para montagem.

11



Versao especial: MULTILIFT SELECT
com estrutura de espaco otimizado.

-

MULTILIFT SELECT:
COMPACTA, PADRONIZADA

// Adequado para tarefas de manuseio em véarios planos, com disposicao de de-
poésito e recebimento: para nds, o sistema robético classico, com intervencao
vertical no molde, se chama MULTILIFT SELECT, possui uma estrutura compac-
ta e é padronizado. Isto reduz sua necessidade de espago e também os custos

de investimento. Sempre! \\

12



Tecnologia
pré-configurada

Projeto completo de maquina e peri-
féricos em conformidade com a CE: O
nosso MULTILIFT SELECT é pré-confi-
gurado para o respectivo tamanho de
maquina, e o comprimento dos seus
eixos é compacto e perfeitamente ade-
quado. Essas e outras padronizacoes
consistentes resultam em uma relacdo
custo/beneficio muito interessante,
justamente para esses robos lineares.

Retirada e depésito
flexiveis

Equipamento basico de alta qualidade:

a disposicao de retirada e dep06sito

livremente programdavel é facilitada
pelos eixos de movimentos servoelé-
tricos e pelo eixo da garra pneumatico
rotativo. A troca da garra é feita com
facilidade por meio de placas adap-
tadoras com acoplamento de engate
rapido e conector compacto.

Tipico da ARBURG: tecnologia padronizada
de alta qualidade, perfeitamente adequada
para o respectivo tamanho de maquina.

1
1
1
1
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Selecao voltada
para a pratica

O eixo da garra adicional, para colo-
cacdo das pecas acabadas em varias
posicoes de rotacao, oferece mais flexi-
bilidade no manuseio das pegas. Além
disso, ha uma estrutura de espaco
otimizado. Para espacos de armazena-
mento minimos, a cerca de protecao
e a esteira transportadora sao fixadas

diretamente na maquina.

i
1

1
1
1
1

i Altamente compativel:

{ as mesmas possibilidades
{ de conexao para garras em
! todos os robos lineares.

13



MULTILIFT V:
FUNDAMENTALMENTE
VERSATIL

// Predestinado para ser integrado em células de produgao
complexas através de uma area de trabalho do tamanho
adequado: 0 nosso MULTILIFT V convence como sistema
robotico versatil com intervencao vertical no molde. Vocé
pode trabalhar nas pecas moldadas por injecdo e de inserto
com precisao e seguranca de processo. Opcdes sob medida,
varios modos de construcao e versdes especiais permitem

realizar adequagdes altamente precisas as suas ordens de
trabalho. \\

A opcao de eixo de mergulho
dinamico oferece aprox

0,55

A MENOS DE

TEMPO DE INTERVENCAO

Tecnologia de acionamento energe-

ticamente eficiente: servomotores
com retroalimentacao da energia
de frenagem.

Regulagem a vacuo energeticamente
eficiente: gerador de vacuo programavel
com funcdo de economia de ar.



Area de trabalho espacosa

Como caracteristica importante, comprimentos do eixo amplos e variaveis: A

area de trabalho adaptavel individualmente permite realizar o posicionamento de
equipamentos periféricos sem problemas e uma conexao altamente flexivel. Dessa
forma, os rob6s lineares séo ideais para solucoes turnkey sofisticadas.

Recebimento e deposicao flexiveis

Do mesmo modo que na MULTILIFT SELECT, a base é composta por trés eixos de
movimento servoelétricos e um eixo de garra pneumatico rotativo. O eixo da garra
¢é fornecido adicionalmente em modelo servoelétrico, para realizar a rotacdo em

qualquer angulo de giro. Isto proporciona disposicdo ainda mais flexivel da retira-
da e do depdsito.

Opcoes sob medida

Os eixo de mergulho dindmico proporcionam tempos de intervencao menores
ainda. A altura é reduzida pela versao telescépica. Adicionalmente, os eixos de
garra podem receber e depositar pecas em vdrias posicoes de rotagdo. O pacote

de opcdes é complementado por interfaces abrangentes para técnica de periféri-
cos e de garras.

Pratico: as configuragcdes do gerador
de vacuo programavel saéo memori-
zadas no conjunto de dados.

Facilidade de ajuste: placas adaptadoras
com acoplamento de engate rapido
e conector compacto.

15



Versoes especiais

Vocé tem exigéncias ou ordens de trabalho especiais? Entdo pode aproveitar uma
das diversas variantes do MULTILIFT V-

Estrutura longitudinal: solucdo em casos especiais no local de posicionamento,

bem como para maguinas multicomponentes, com unidade de injecao na posi¢ao
L ou vertical.

Estrutura em placas méveis para montagem do molde: solucdo para
maguinas multicomponentes, com unidade de injecdo na posicdo L ou vertical.

Extracao pelo lado do operador: solucdo em casos especiais no local de
posicionamento e para a integracao de atividades manuais.

Estrutura para maquinas verticais:solucao com apoio especial. A area de

trabalho pode ser adaptada com flexibilidade para a conexao de equipamentos
periféricos.

Cooperacao homem-rob6: solucao para a automatizacao rentavel de reduzido
numero de unidades através da cooperacdo homem-robd. A técnica simples de
garra e a ndo utilizacdo de periféricos para disponibilizacdo de pecas de insertos
reduz os custos de investimento e facilita os ajustes.

Interconexao de maquinas:solucdo para a fabricagdo e montagem de modulos,

de pecas a esquerda e a direita com embalagem ou processo de multicomponente
em duas maquinas.

__________________________________________

Interconexao de maquinas:
desenvolvimento individual de
especialidades técnicas de producao.




\ Estrutura longitudinal: estrutura com
i economia de espago e livre acesso

v ao molde de injecao, inclusive pela
\

5
\
L}
1

parte traseira da maquina.

Estrutura em placas moveis para

montagem do molde: adaptado a
unidade de injecao vertical.

Estrutura para maquinas verticais:

adaptacéo flexivel da area de trabalho.

Extracao pelo lado do operador: manual
Integracao do trabalho, como, por

Cooperacao homem-rob6: homem
exemplo, no controle de qualidade
de pecas moldadas por injecéo.

e rob6 trabalhando lado a lado.




Inteligente: interfaces padroni-
powered by

zadas facilitam a integracéo de

periféricos em células robotizadas. AHB"HE

ROBO MULTIEIXOS:
FLEXIVEL, VERSATIL

18

// Perfeito para tarefas de manuseio exigentes: Os rob6s multieixos sdo mestres em
flexibilidade e se destacam pela sua alta funcionalidade em pequenos espacos.
Nosso pacote de “plug-and-work”, “powered by ARBURG" para robds da KUKA,

fazem com que entrar nessa tecnologia de auto-
matizacao de ponta seja interessante também
para vocé: integracao simplificada, ajuste agili-
zado e tempos de ciclo mais curtos. Tudo isto
torna a utilizacdo de robds altamente eficiente

Caracteristicas importantes do
nosso pacote de “plug-and-work”

e Equipamento pré-configurado até
para vocé. \\ células robotizadas completas
¢ Interface de operador ARBURG
implementada
e Comunicacao ampliada em

tempo real



Células robotizadas
Alta funcionalidade

Extensa gama de produtos adaptaveis

Pecas de inserto redirecionadas, Diversas variantes em numerosos tama-
nhos até para grandes cargas e estru-

turas mais compactas: os robds multiei-

desvio de interferéncias em beiradas

As células robotizadas se caracterizam
ou retrabalho de pecas moldadas por

por uma estrutura basica amplidvel em
injecdo perto dos contornos: Os rob6s

executam as tarefas mais complexas
com alta confiabilidade. Sua capaci-
dade de movimento também oferece
possibilidades para reduzir a comple-
xidade e os custos de garras e perifé-

ricos. Estacbes de trabalho podem ser

x0s podem ser utilizados com grande
flexibilidade. Sao excelentemente bem
adequados para maquinas verticais,

processos de multicomponentes, salas
limpas e pré e pds-processamento — ou

seja, justamente para solugdes turnkey.

forma de mdédulos, com interfaces pa-
dronizadas. Assim, é possivel configu-
rar individualmente outros periféricos,
gue sao integrados com facilidade e
ajustados com rapidez. O resultado é

uma automatizacado rentével, inclusive

em reduzido nuimero de unidades.
facilmente alinhadas ou empilhadas

para economizar espaco.

1 De simples até especial: células
i\ robotizadas disponiveis em
\ vdrias versoes.

\
[}
1
1
)
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De pequenas até grandes: as cargas dos
robds multieixos variam entre 6 e 120 kg.

19



Totalmente integrado: o comando
de processo sincronizado aumenta

a flexibilidade e a produtividade.

SISTEMA DE OPERACAO:
UNIFORME

// Manuseio simples de exigéncias complexas — este é o territério dos nossos
comandos SELOGICA e GESTICA. A programacgao grafica da sequéncia clara-
mente estruturada permite preparar todas as etapas parciais de um ciclo de

producdo de modo intuitivo. Para nés, isto inclui, logicamente, os respecti-
VOs processos dos robds. Para mais comodidade, mais funcionalidade e mais
eficiéncia, ampliamos de modo eficaz a comunica¢do entre a maquina e o
sistema robotico, em compara¢do com a conexdo EUROMAP. Isto permite
que vocé aproveite ao maximo todas as suas aplicagoes. \\



Totalmente compativel: interface do
i\ operador intuitiva reduz o gasto
i de ajuste e treinamento.




UMA LINGUAGEM PARA TUDO!

Gerenciamento Trabalhar com
centralizado mais eficiéncia

Mudanca do modo de operacéo, inicio A comunicacdo ampliada em tempo

e parada da producao, confirmacao real oferece mais funcionalidade. Isto é
de alarmes: as mais variadas acoes demonstrado, por exemplo:
relacionadas com o projeto completo e pela movimentacdo combinada

de maquina e periféricos podem ser para a posicao inicial

gerenciadas e monitoradas com toda ¢ pela separacdo de amostras e de
comodidade diretamente no comando pecas aprovadas e reprovadas

da maquina. O gerenciamento dos ¢ pela elaboracao de processos
dados de configuracao é extremamen- préprios para o primeiro ou Ultimo
te simples: existe apenas um conjunto ciclo

de dados para toda a unidade de Em comparacdo com a conexao com
producao. EUROMAP, a operacdo dos sistemas

robdticos é mais simples, mais rapida
Operacao intuitiva e, portanto, mais eficiente. Principal-

o B mente quando é necessario: em caso
Clara e intuitiva: a programacao da
. ) o ) de processos complexos, como no
sequéncia com simbolos gréficos é a )
i N ) processo de multicomponentes ou na
base para sistemas robéticos além das

ALLROUNDERs. Isto permite configurar
etapas de automatizacdo como de cos-

sobreinjecao de pecas de inserto.

tume. A programacdo dos movimentos
lineares, por exemplo, é ainda mais

intuitiva com a funcdo de acionamento
por raio e nao requer reconsideracoes.
Rapido, com seguranca e comodidade.

SO LINGUAGEM

para maquinas, sistema robético
e equipamentos periféricos

Mais informacoes:
Prospecto do GESTICA
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Comando da maquina

Nosso padrao: picker para galho e robd
linear totalmente integrados. Movi-
mentos sincronizaveis, sem limitacoes.
Conjunto de dados em comum para
toda a unidade de producao.

L

1
1

IHM para Rob6 multieixos

Nosso padrao: interface do operador

ARBURG implementada. Aplicavel exclu-
sivamente para operar o respectivo robd.

IHM para picker para galho

! Opcao para reajustar ou utilizar pickers
para galhos com flexibilidade. Aplicavel
exclusivamente para operar o respectivo
picker para galho. Escopo de fungdes
limitado - como na interface EUROMAP.

1
! Comando mével

Opcao para posicao de operacdo mével.
Escopo de func¢des idéntico ao do comando
da maquina. Para ser usado universalmente

com varias maquinas e sistemas robéticos.

I
1
]
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
i
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O IMPOSSIVEL'NAO EXISTE!

Comando sincronizado

As sequéncias de trabalho dos robos
podem ser programadas de acordo com
os fluxos das maquinas e dos moldes.
Os processos e 0s tempos de ciclo

s&o otimizados especificamente com
movimentos simultaneos e dependentes
do curso. Por exemplo, movendo o eixo
X de modo sincronizado até o extra-
tor ou iniciando a desmoldagem dos
componentes no momento da abertura
do molde. Além disso, o comando da
maquina otimiza a velocidade e a acele-
racao do sistema robético no tempo de
ciclo. Isso reduz as emissdes e o desgas-
te — de forma totalmente automatica.

Ajuste interativo

Ajustar sem programar - com a funcéo
teach-in, vocé somente precisa exe-
cutar e confirmar os movimentos do
seu sistema robodtico em sequéncia. O
comando realiza todas as entradas de
parametros, a elaboracao da sequén-
cia de robds, assim como o teste de
plausibilidade respectivo e a integracdo
na sequéncia da maquina.

Sem custos de investimento adicionais:
sequéncias sincronizadas para até

10 %

A MAIS DE

PRODUTIVIDADE

Continuacao automatica

Iniciar a producao com facilidade apos
interrupcdes — sem esvaziar manual-
mente ou movimentar a posicao de
partida! Nosso recurso “Status das
pecas” significa economia de tempo

e dinheiro. A maquina e o sistema
robotico sempre sabem onde a peca
de inserto, a pré-injecdo e a peca
acabada se encontram, tanto no molde
de injecao quanto também na garra.
Os componentes do sistema detec-
tam automaticamente sua posicdo na
sequéncia do processo interrompida e
a retomam no lugar certo.

Comando de periféricos

Seja na troca de caixas ou montagem
de médulos: na area de producéo de
moldagem por injecdo automatizada,
o importante é gerenciar varias etapas
de processos de forma combinada.
Com o nosso comando de maquina,
vocé também pode elaborar e moni-
torar sequéncias de periféricos como
de costume. Assim, geralmente nao é
necessario usar um comando adicional
separado.
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APLICACOES:
DA PRATICA

// Reducao dos custos unitarios ou aumento do valor agrega-
do - com automatizacao individual! A alta flexibilidade da
nossa combinacdo de injetoras ALLROUNDER modulares e
tecnologia de robética modular permite cobrir perfeitamente
todos os casos de aplicagdo. Como parceiros de tecnologia
e sistemas, também oferecemos um extenso gerenciamento
de projetos para solucdes turnkey: desde o dimensionamen-
to adequado do sistema, passando pelo sistema de compras
e colocacao em funcionamento até a assisténcia técnica. s

fornecemos tudo o que vocé precisa de uma unica fonte. \\

Insercao exata: processo constante
e autbnomo, inclusive no caso
de pecas de inserto delicadas

ou guentes.

dindmicas de rob0s sincronizadas
com o molde sdo altamente
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\ produtivas.

Mais informagdes:

Catalogo Projetos tu



Trés variantes de pecas:

Fabricacao totalmente auto-
matizada e eficiente.
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Deposicao flexivel em paletes:
preparacao e disposicao de

acordo com a posicao, para
um fluxo de material eficiente.
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Separacdo segura dentro do
processo: possibilidade de inter-
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vencdo em pecas de qualidade
1)
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Trabalho preparatério e retrabalho
em relacdo a cavidade.

eficientes: componentes prontos para

\
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\
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\
remessa direta ou para montagem |
em um mesmo passo de trabalho. \
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Este é o acesso para a nossa
midiateca: detalhada,
interessante e variada.

ARBURG GmbH + Co KG
Arthur-Hehl-Strasse
72290 Lossburg

Tel.: +49 7446 33-0
www.arburg.com
contact@arburg.com

WIR SIND DA.
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exatidao. Imagens e informacdes individuais podem divergir do aspecto real da maquina. O manual de instru¢ées valido é determinante para a montagem e para o funcio-
namento da maquina.
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